Zatqcznik nr 1 do SIWZ

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
ELEMENTOW SItOWNI PLENEROWEJ (SST)
(CPV 45212172-2)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem elementdw sitowni plenerowej w ramach ,,Dostawy i montazu urzadzen sitowni plenerowe;j
wraz z zagospodarowaniem dziatki nr 94/74 (obr. 17 ark. 4) potozonej w Ostrowcu Sw., os. Stoneczne, w ramach

realizacji programu OSA”,

1.2 Zakres stosowania
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem typowych

urzadzen sitowni plenerowe;.
Zakres robdt obejmuje montaz nastepujgcych urzadzen sitowni plenerowej i matej architektury:
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- narciarz pojedynczy - szt.1,
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- kota TAI CHI podwdjne - szt. 1,
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- tawka + prostownik - szt. 1,

< =
b -

- stolik do gry szachy/warcaby - szt. 1,
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- stolik do gry - mtynek - szt. 1,
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- fawka stata - szt. 4,
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- tablica informacyjna programu OSA - szt. 1,
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- tablica z regulaminem placu zabaw - szt. 1,

- kosz na smieci - szt.2

1.4. Okreslenia podstawowe
Urzadzenia sitowni plenerowej - typowe kompletne zestawy urzgdzen do éwiczen sportowych w plenerze zgodne z
deklaracjg producenta w zakresie przedmiotowych Polskich Norm.

2. MATERIALY

Urzadzenia do ¢wiczen sportowych wykonane z wysokiej jakoSci stali spawalniczej.

Wszystkie koricéwki rur szczelnie zaspawane w celu zapobiegania korozji wewnatrz rury (nie dopuszcza sie zaslepek
wciskanych i nitowanych).

Stopy montazowe na rurach o srednicy minimum 114 mm, grubos¢ scianki minimum 3,6 mm, zakoriczone kotnierzem z
czterema otworami stuzgcymi do mocowania w fundamencie za pomoca $rub.

Malowanie proszkowe dwukrotne: podktadem cynkowym oraz farbg, grubos¢ warstwy minimum 120 (um).
Stopki i siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej grubosci minimum 4mm.

Wychylenie elementéw ruchomych ograniczone odbojnikiem gumowym srednicy 50mm do wychylenia 55°.

Sruby nierdzewne z tbem kubetkowym na klucz imbusowy . Podktadki nierdzewne , Nakretki kotpakowe nierdzewne
zabezpieczone przed odkreceniem. W przegubach tozyska kulkowe, bezobstugowe typu zamknietego, metryczne.
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Odlegtos¢ miedzy najnizszym miejscem ruchomym, a nawierzchnig powinna wynosi¢ min. 60mm. W miejscach
niewidocznych dla uzytkownika podczas éwiczen min. 110mm.

Wszystkie urzagdzenia, gdzie wystepuje pedatowanie muszg miec redukcje obrotow w postaci hamowania lub
wolnego biegu. Urzgdzenia z obrotowymi elementami nie moga mie¢ otwordw wiekszych niz 8mm, lub musi
wystepowa¢ hamowanie obracania.

Urzgdzenia muszg by¢ wykonane w oparciu o norme PN-EN 16630:2015 potwierdzone aktualnym certyfikatem
wydanym przez akredytowang jednostke PCA. Urzadzenia montowac do fundamentoéw, ktdrych gérna krawedz musi
znajdowac sie minimum 20cm pod ziemig, co zapobiega przypadkowemu, lub celowemu odkryciu fundamentu i
mocowania zgodnie z pkt 4.3.15 normy PN-EN 16630:2015.

Wokot kazdego urzadzenia zachowac strefe bezpieczeristwa minimum 1,5m

3. SPRZET

Generalnie montaz urzadzen wykonywany bedzie recznie oraz przy uzyciu typowego matogabarytowego sprzetu do
robét budowlanych.

Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

4. TRANSPORT
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze nie uszkodzi sie ani nie,
pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie zakotwienia urzadzen.
Kazde urzadzenie musi by¢ zakotwione w fundamencie betonowym zgodnie z instrukcjg producenta. Ponizszy
przyktad ma za zadanie przestawic technike wykonania fundamentu do kazdego z urzadzen. Wymiary fundamentu,
oraz konstrukcje stalowg mocujacg zalang w betonie nalezy przyja¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Przyjmuje sie nastepujgce zasady posadowienia:
- posadowienie fundamentu na gtebokosci 1,20m ponizej poziomu terenu,
- fundamenty pod urzgdzenia sitowni w formie blokéw betonowych o wymiarach rzutu podstawy min. 0,6m x
0,6m, wykonaé poza zewnetrzny obrys kazdego urzadzenia mocujgcego z betonu klasy minimum C 20/25,
- w celu nadania ksztattu dopuszcza sie wykonanie szalunku niepetnego fundamentu,
- konstrukcje stalowg mocujacg ustawi¢ w szalunku i zabezpieczy¢ jg przed przesunieciem w trakcie
betonowania,
- beton zalewac powoli, aby konstrukcja stalowa mocujgca nie ulegta przesunieciu,
- beton zawibrowaé, a nastepnie powierzchnie betonu po kilku godzinach wygtadzic.

5.2. Montaz urzadzen.

Zgodnie z rys. nr AZT stanowigcym zatgcznik nr 8 oraz instrukcjg producenta.

5.3. Zasady uzytkowania urzadzen.

Zgodnie z instrukcjg producenta w celu utrzymania warunkdéw gwarancji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatdw, wyrobow i urzgdzen posiadajgcych potwierdzone przez
producenta Swiadectwa jakosci i spetniajgce normy PN i EN. Odbiér materiatu, wyrobu i urzagdzenia bedzie obejmowat
zgodno$¢ ze specyfikacjg i sprawdzenie ich wiasciwosci z wystawionym atestem.

W przypadku zastrzezen, co do zgodnosci materiatu, wyrobu i urzadzenia z zaswiadczeniem o jakosci wystawionym
przez producenta, powinny one by¢ zbadane na koszt Wykonawcy. Materiaty, wyroby i urzadzenia, ktére nie spetniaja
norm nie dopuszcza sie do wbudowania.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa:
- dla zamontowanych urzgdzen - kpl. (komplet)

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowgq, SST i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Sprawdzenie robét polega na skontrolowaniu ich zgodnosci pod wzgledem zastosowanych materiatow, wyrobdw i
urzadzen oraz doktadnosci wykonania. Elementy urzadzen sitowni plenerowej powinny by¢ osadzone zgodnie z
normami. Po zamontowaniu elementow urzadzen sitowni plenerowej nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc ich
funkcjonowania. Jezeli spetnione zostang wszystkie wymogi dotyczace zastosowanych materiatéw, wyrobdéw i urzadzen
oraz montazu urzadzen sitowni plenerowej, wykonania stref bezpieczennstwa roboty nalezy uznac za zgodne. W
przypadku jakichkolwiek uwag i usterek roboty nalezy uznaé za niezgodne z wymaganiami.
W razie uznania catosci lub czesci robot za niezgodne z wymaganiami nalezy:
- zakwestionowane roboty odrzuci¢ oraz nakaza¢ powtdrne wykonanie robot,
- roboty wykonane niezgodnie z wymaganiami poprawi¢ w celu doprowadzenia ich do zgodnosci z
Wymaganiami.
Odbidr koricowy polegat bedzie na sprawdzeniu komisyjnym zakresu wykonanych robét zgodnie z obowigzujgcymi
normami, specyfikacja techniczng i oceng wizualng. Podstawg do odbioru beda:
- certyfikaty zgodnosci lub oswiadczenia producenta na urzgdzenia sitowni plenerowe;j,
- zgodnos¢ wykorzystanych materiatow, wyrobdw i urzgdzen z zapisem specyfikacji technicznej oraz
obowigzujgcymi normami.
- ocena wykonania zadania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawq ptatnosci bedzie wykonanie catfosci robot.
Podstawq rozliczenia finansowego, z uwzglednieniem zapisow zawartych pomiedzy Wykonawcg, a Zamawiajgcym
w umowie o wykonanie robat, jest wykonanie i odbidér prac zwigzanych z budowa, ktdre obejmuje:
- czynnosci przygotowawcze wraz z zabezpieczeniem placu przed osobami postronnymi
- przygotowanie podtoza,
- montaz elementdw sitowni plenerowej,
- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatéw,
- doprowadzenie terenu do nalezytego stanu,
- nasadzenia zieleni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Norma PN-EN 16630:2015 ,,Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na state. Wymagania bez-
pieczenstwa i metody badan."
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